
การออกแบบตัวควบคุม PI ดวยวิธีการของซีเกลอร์นิโคล 

 

 

Kc = 6.0 

T = 2 sec 

Kp = 0.45*kc = 0.45*6 = 2.7 

Ki = kp / (0.83*T) = 2.7 / (0.83*2) = 1.626  

 

 


