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2.1 998NV Sate Diagram WAAINITYINUYDITZUU (4 AZILUL)
2.2 2ulUTUNTUMEAI LADDER dmiiuaiuaun1sinaIuuesssuy (4 Azuuu)
NSYINUYDITEUY
1) Fususzuulvegluaniugnionsihau (Standby) uazlviszuuEuvihanuilensts Start
2) Winszuonauidouseniaziind iy 2 seu

3) flenszuonauinauAsu 2 seu Wnaulufnanugndeningu (Standby)
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Fofl 3 SLUUANASTUNUMIBANENIUANTEIAITU JIUAAHUAIN State diagram (4 AZLL) UagiTeu

TsunsuAuANMsYIIUYessEUURLE (5 Avluw)
1) Bususzuulviegluaniugniauyingu (Standby)

2) Wsguusuvihnuiianady Start
3) ¥NITANASITUNUINANUIINTUNULUBDIALAUTUIU A 371U 1 Tu

4) deddssdunuasalinduluiianiugnionitau (Standby)

Jof 4 NNSAIUAN stepping motor
FIUAAIWNUNIN State diagram (4 AzwuL) kavtToulUsLNTUAIUANNTTYINUVRITEUUAE (5 AzLUL)

1) Wenmaing SW1 lvueimesindounludesiumis 20 mm
2) vgadisiums 20 mm et 2 Jundl udiedeuiineludewiunis 30 mm

3) Waneaing SW2 Truawmasindaunlldsmuriasuduy (0 mm)



